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Дисциплина (модуль) относится к базовой части учебного плана.
Дисциплина нацелена на формирование следующих компетенций:


ОК-7	способностью применять современные программные средства для разработки про-ектно-конструкторской и технологической документации


Профессиональные

ПК-2	способностью выполнять работы, связанные с определением внутренних усилий, напряжений и перемещений при действии статических нагрузок.


Краткое содержание дисциплины:



1.

Расчет тонких пластинок по теории Кирхгофа: допущения расчета. Перемещения и деформации

· пластине. Напряжения в пластине. Изгибающий и крутящий моменты. Перерезывающие силы. Основное уравнение изгиба пластины (в усилиях и перемещениях). Мембранная аналогия при расчете прямоугольной пластины.

2.

Основное уравнение изгиба в полярных координатах. Формулы для изгибающих и крутя-щего моментов и перерезывающих сил в полярных координатах. Различные случаи за-крепления на контуре (решение А. Навье. решение М. Леви, решение Ю.Э. Сеницкого)
Понятие оболочки. Аналитическое выражение поверхности. Линейный элемент поверхности.


20

Кривизна линии на поверхности. Коэффициенты первой и второй квадратичной формы поверх-ности. Главный радиус и главная кривизна поверхности. Гауссова кривизна поверхности. клас-сы оболочек. геометрические характеристики поверхности вращения. Частные случаи поверх-ности оболочек вращения (цилиндр, конус). Второй способ задания поверхности (сферическая оболочка).


3.


Определение усилий в безмоментных оболочках вращения при осесимметричном нагружении. Моментная теория расчета оболочек вращения. Геометрические и физические уравнения, урав-нения равновесия, уравнение совместности деформаций. Разрешающая система дифференци-альных уравнений для оболочек вращения в смешанной форме (уравнения Мейсснера). Гранич-ные условия для различных схем опирания оболочки. Приближенное решение для сферической оболочки асимптотическим методом.

4.

Основные гипотезы. Геометрические и физические уравнения. Дифференциальные урав-нения равновесия круговой цилиндрической оболочки (осесимметричный случай) при действии внешней нагрузки и температуры. Решение дифференциального уравнения из-гиба круговой цилиндрической оболочки (осесимметричный случай). Различные способы закрепления торцов оболочки.

5. Дифференциальные уравнения равновесия. Геометрические уравнения для пологих оболочек. физические уравнения для пологих оболочек. Техническая теория пологих обо-лочек (Власова - Доннела). Уравнение совместных деформаций. Представление разреша-ющей системы уравнений в смешанной форме. Частный случай – пологая сферическая оболочка.
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